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深圳西门子伺服驱动器维修厂家

发布日期: 2025-09-21

驱动器可以说在工业自动化行业有着非常重要的作用，基本上很多客户都知道且了解过驱动
器。但是它的优点有哪些，你知道吗？为什么它能在各行各业有那么高的使用频率呢？现在小编
就来详细分析一下关于驱动器的优点，让你更加了解驱动器。关于交流驱动器的几大优点：（1）
使用范围广，驱动器由于其本身的性能优越，适用范围广，能够满足各类行业的基本需求。（2）
精度高，实现力矩，位置，速度的闭环控制，精度高。（3）转速，高性能转速，可以实
现2000-3000转。（4）适应性强，可适用于多种场合，抗过载能力强，对于一些对速度要求比较
高的场合非常适合。驱动器的发热和噪音明显降低。深圳西门子伺服驱动器维修厂家

驱动器分为交流伺服和直流伺服两大类，交流驱动器的基本构造与交流感应驱动器（异步驱
动器）相似。在定子上有两个相空间位移90°电角度的励磁绕组Wf和控制绕组WcoWf，接恒定交
流电压，利用施加到Wc上的交流电压或相位的变化，达到控制驱动器运行的目的。交流驱动器具
有运行稳定、可控性好、响应快速、灵敏度高以及机械特性和调节特性的非线性度指标严格（要
求分别小于10％～15％和小于15％～25％）等特点。直流驱动器基本构造与一般直流驱动器相似。
驱动器转速n＝E／K1j＝（Ua－IaRa）／K1j，式中E为电枢反电动势，K为常数，j为每极磁通，Ua、Ia为电枢
电压和电枢电流，Ra为电枢电阻，改变Ua或改变φ，均可控制直流驱动器的转速，但一般采用控制
电枢电压的方法，在永磁式直流驱动器中，励磁绕组被永久磁铁所取代，磁通φ恒定。直流驱动
器具有良好的线性调节特性及快速的时间响应。深圳西门子伺服驱动器维修厂家驱动器低噪音，
高效率。

伺服驱动器故障及维修方法：1、示波器检查驱动器的电流监控输出端时，发现它全为噪声，
无法读出。故障原因：电流监控输出端没有与交流电源相隔离(变压器)。处理方法：可以用直流
电压表检测观察。2、驱动器在一个方向上比另一个方向跑得快。故障原因：无刷驱动器的相位搞
错。处理方法：检测或查出正确的相位。故障原因：在不用于测试时，测试/偏差开关打在测试位
置。处理方法：将测试/偏差开关打在偏差位置。故障原因：偏差电位器位置不正确。处理方法：
重新设定。

驱动器使用、驱动器调试、驱动器维修都是驱动器在当今比较重要的技术课题，越来越多工
控技术服务商对驱动器进行了技术深层次研究。驱动器是现代运动控制的重要组成部分，被广泛
应用于工业机器人及数控加工中心等自动化设备中。尤其是应用于控制交流永磁同步电机的驱动
器已经成为国内外研究热点。当前交流驱动器设计中普遍采用基于矢量控制的电流、速度、位置
闭环控制算法。该算法中速度闭环设计合理与否，对于整个伺服控制系统，特别是速度控制性能
的发挥起到关键作用。驱动器作为一种控制器，驱动器失速故障原因：编码器速度反馈时，编码
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器电源失电。

驱动器优点：1、精度：实现了位置，速度和力矩的闭环控制；克服了步进驱动器失步的问题；2
、转速：高速性能好，一般额定转速能达到2000～3000转；3、适应性：抗过载能力强，能承受三
倍于额定转矩的负载，对有瞬间负载波动和要求快速起动的场合特别适用；4、稳定：低速运行平
稳，低速运行时不会产生类似于步进驱动器的步进运行现象。适用于有高速响应要求的场合；5、
及时性：驱动器加减速的动态相应时间短，一般在几十毫秒之内；6、舒适性：发热和噪音明显降
低。简单点说就是：平常看到的那种普通的驱动器，断电后它还会因为自身的惯性再转一会儿，
然后停下。而驱动器和步进驱动器是说停就停，说走就走，反应极快。但步进驱动器存在失步现
象。驱动器成本低、结构简单、启动转矩大，但容易产生电磁干扰。深圳西门子伺服驱动器维修
厂家

驱动器定子绕组散热比较方便。深圳西门子伺服驱动器维修厂家

驱动器常见故障有哪些？与异步驱动器不同，驱动器的转子通常由永磁体组成。永磁磁片通
过重叠或嵌入的方式固定在驱动器的转轴上。对策：①在额定负载下运行;②避免意外碰撞。连接
驱动器轴需要扭转刚性联轴器或加强带。驱动器工作一段时间后，频繁加减速会导致联轴器或皮
带松动或打滑，应重新检查。对策：因此，安装或拆卸时严禁使用工具敲击轴、联轴器或皮带轮。
当试图从驱动器轴上卸下任何设备时，请使用液压装置将其从轴端弹出。作为一种高精度的电子
设备，除了在使用上标准化，日常维护也需要注意。深圳西门子伺服驱动器维修厂家


